Servo Siiriiciilerin Ortak Ozellikleri

[Settling time comparison with the prior model]

[MR-J3] : Settling time| [MR-J4]
7

| reduced by |
40

[Dedicated execution engine]
WServo amplifier control loop

Dedicated execution engine

. N i 4000000-
[Resolution comparison

MR-J3 series
18 bits = 262,144 pulses/rev

MR-J4 series
22 bits = 4,194,304 pulses/rev

P y ol
A (24 d \
_ - By
with the prior model]
= e = |
Setting time Setling time
——Command —Torque —— Droop pulses —— In-position

* The resultis based on our evaluation condition.

Kendi orijinal dizaynimiz olan ytksek hizl CPUlarimiz ve ytksek ¢6zunurltklt 4.194.304 darbe/tur enkoderimiz ile J4 serisinin hiz frekans cevabi 2.5kHz dir.

Bu endustri lideri performans ile makinalarinizin performansini farkli noktalar tastyin.

Gelismis Servo Kazang¢ Ayar Fonksiyonlari

One-Touch Tuning kazang ayar fonksiyonu ile sadece tek tus ile tm servo kazanc degerleri, rezonans filtresi, gelismis vibrasyon filtresi, robust filtre gibi filtreler

otomatik olarak ayarlanarak makineniniz performansi maksimize edebilirsiniz.

Vibration suppression
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Application examples

Gain Conventional

With robust fiter

Conventional control

low-pass filter

[Printing machines] [Packaging machines]

Robust filter

Vibrating Stable

Frequency

Robust filtre: Patentli olan robust filtre, torktaki salimini yumusatarak gok ytksek
ataletli sistemlerin kontrolind kolaylastirir ve stabilitesini arttirir.

v Validate the v
lost motion

Application example
[X-Y table]

compensation

function.

% % -

Suppression of quadrant protrusion of circular trajectory

Kayip Hareket Kompanzasyon Fonksiyonu
(Lost Motion Compensation): Bu fonksiyon ile eksen yon degistirirken
surtinme ve bukdlmeden kaynaklanan pozisyon kaybi kompanze edilebilir.

Vibration at the end
of an arm Advanced vibration
control Il

Without vibration Advanced vibration

trol control

Three-inertia
system

amachine

the same time.

[Pick and place robots] [Automatic assembly equipment] | [Material handling systems]
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Gelismis vibrasyon bastirma filtresi: 100Hz altindaki
vibrasyonlar 2. dereceden bagimsiz sistemler icin bile
(ayni anda 2 degisik frekansta) bastirilabilir.

The number of notch
filters is increased
from two to five.
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Rezonans filtreleri: 10 Hz ile 4500Hz arasindaki 5 ayri frekansta
rezonans bastirilarak makinenin daha stabil ve gtvenli calismasi
saglanabilir.

Conventional control Feed forward Super trace control

Speed Speed Speed

I Time Time Time

Droop
puises.

Droop Droop
pulses. pulses.

Droop pulses during constant]
acceleration/deceleration

Droop pulses are
increased depending
on the speed

Droop pulses during
constant-velocity operation
are nearly zero.

are nearly zero

Siper Takip Fonksiyonu (Super Trace): Bu fonksiyon artik (droop)
pulseleri sifirlayarak motorun gergek pozisyonunun komut ile ayni
olmasini saglar.Ozellikle talagl imalat, lazer/plasma kesimde yiksek
kesim kalitesi alinabilir.



SSCNET III/H Servo Siiriiciiler S SR SIS

SSCNETIII/H yiiksek hizh fiber haberlesmeli siiriiciiler

SSCNET IlI/H compatible controller

Data write
" . e » Data read
SSCNET Iil/H compatible controller ~ MR-J3-B MR-J4-B" MR-J3-B MR-J4-B
SSCNET Il compatible controller
_ : 4+ Reconnecting cables is
B | not required.
P
£7 sscNETIVH
MR Configurator2 MR-J4-B
MR-J4W2-B
MR-J4W3-B
MR-J3-B tipi strtculer ile karisik olarak konfigtre edilebilir. Boylece eski
sistemleri yenilerken tim surdculeri ayni anda degistirmek gerekmez. Yuksek hizli baglanti sayesinde tim parametreler kontrollérde tutulur ve
bu sayede ariza durumunda yeni sUrliclye parametreler otomatik olarak
Haberlesme Hatti: Struculer arasi maksimum 100 m Toplamda 3200 m olarak atanir. Grafik alinmak istendiginde sistemin herhangi bir yerinden bu
konfigure edilebilir datalar toplanabilir. Strcinin yanina gitme gereksimi yoktur.
Uygulama Fonksiyonlari
SSCNET III/H uyumiu MR-J4-B
Hareket Kontrollrii MR-J4W2-B ) . . N
R e MR-J4W3-B ; - o Pres-fit kontrolii: Pres-fit kontrolU
ar /a dokunma sonrasinada tort . . ..
H B H" | gorihadomosi o Skma ve prose i Uygulama ormekleri ile darbesiz hiz/tork gegisi yapilarak
Pozisyon B3l Pozisyon  Servo motor Stkma & " - - - mekanige zarar vermeden hassas
Gori boslome Gori besleme Press-fit kontrol [Press-fit makinalari] [Vidalama makinalari] pargalarin kolayca oturtulmasi
B < — ™ r !
| Parga saglanabilir.
¥ Motor Akimi

Pozisyon Hiz Tork
kontrol kontrol

Harici Cetvel Olciim Fonksiyonu

MR-J4-B-RJ tipi strtculerin ikinci enkoder soketine hat enkoderi baglanabilir ve pozisyon
SSCNET lII/H uyumiu kontrolléri iginde bu bilgi senkronizasyon i¢in kullanilabilir. Ayrica bir enkoder okuma karti
Hareket Kontrollorii alma gereksinimi ortadan kalkar.

Hat enkoderi i¢cin HG-KR motorlar da kullanilabilir.

Senkron
enkoder datasi

Senkron ;
))

enkoder Rotary makas

i

Master/Slave

SSCNET III/H Uyumlu Master Eksen

Hareket Kontroll6rii Pozisyon Slave Eksen
AT @RS veya hiz Tork
kontroli kontroli

MR-J4-B

Pozisyon Servo motor master

eksen ile ayni tork
ile strdldr.

Yuksek hizli haberlesme sayesinde eksenler arasinda master/slave fonksiyonu kullanilarak ytk paylasimi yapilabilir. Mekanik olarak birbirine bagli sistemler
problemsiz bir sekilde devreye alinabilir. (6rnek olarak gantry sistemleri, servo pres sistemleri, ayni safti birden fazla motorla geviren sistemler)
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Servo Siiriciiler /// J4-B SSCNET IlI/H Fiberoptik Haberlesmeli Siiriicuiler

J4 Serisi
Standart
Nominal . Haberlesme ABS calisma igin
Art. No Kod Giig (W) Besleme Sekli kablo pil opsiyonu Aciklama
286088 MR-J4W2-0303B6 2 x 30 1x 24/48 VDC MR-BAT6V1SET-A 10-30 WHG-AK igin 2 eksen strticl
269279  MR-J4-10B-RJ 100
269280  MR-J4-20B-RJ 200
269281 MR-J4-40B-RJ 400 1(8) x 200-240V AC MR-BAT6VISET Tam kapall gevrim, Safety Opsiyona uyumiu
269282 MR-J4-60B-RJ 600
269283  MR-J4-70B-RJ 750 g
e
2
248645 MR-J4W2-22B 2 x 200 % 200W’a kadar 2 eksen motor surtcusu
248646 MR-J4W2-44B 2 x 400 |1(8) x 200-240V AC 400W'a kadar 2 eksen motor surtcusu
248647 MR-J4W2-77B 2 x 750 700W’a kadar 2 eksen motor surtcusu
248648 MR-J4W2-1010B 2x 1k 3 x 200-240V AC MR-BT6VCASE 1000W’a kadar 2 eksen motor surtictsU
248649  MR-J4W3-222B 3 x 200 200W’a kadar 3 eksen motor surlcusu
1(3) x 200-240V AC
248650 MR-J4W3-444B 3 x 400 400W’a kadar 3 eksen motor surtcusu
Standart 400V
269292 MR-J4-60B4-RJ 600
269293 MR-J4-100B4-RJ 1k
269294  MR-J4-200B4-RJ 2k
269295  MR-J4-350B4-RJ 3,5k
269296  MR-J4-500B4-RJ bk 3 x 380-480V AC Tam kapali gevrim, Safety Opsiyona uyumlu
269297 MR-J4-700B4-RJ 7k —
269298  MRJ4-11KB4RJ 11k 2 )
269299  MR-J4-15KB4-RJ 15k aQ §
269300  MR-J4-22KB4-RJ 22k E =
= o
=
282030 MR~J4-DU30KB4-RJ 30k
282031  MR-J4-DU37KB4-RJ 37k DC Bes,Tam kapali gevrim
MR-CR55K4 ’ ) '
282032 MR-J4-DU45KB4-RJ 45k Safety Opsiyona uyumlu
282033 MR-J4-DU55KB4-RJ 55k
281991 MR-CRE5KA 55K 3 x 380-480V AC 30kW-55KW DU ser\é%E\L;Vrucusu icin konverter
Yari Standart 200V
313851 MR~J4-10B1-RJ 100
313852 MR-J4-20B1-RJ 200 1x 100-120V AC
313853 MR-J4-40B1-RJ 400
269284 MR-~J4-100B-RJ 1k
269285 MR-J4-200B-RJ 2k
269286 MR-J4-350B-RJ 3,5k — Tam kapali gevrim, Safety Opsiyona uyumlu
269287 MR-~J4-500B-RJ Bk L
3 x 200-240V AC a9 2
269288 MR-J4-700B-RJ 7k X 2 %
269289 MR-J4-11KB-RJ 11k Q K
269290 MR-J4-15KB-RJ 15k % i
269291 MR-J4-22KB-RJ 22k s
282028 MR-J4-DU30KB-RJ 30k MR-CR55K DC Bes,Tam kapali ¢evrim, Safety
282029 MR-J4-DU37KB-RJ 37k Opsiyona uyumlu
281990  MRORS5K 55k | 3x200-240V AC S0KW-SSKW DU servo strticist igin
konverter 55kW

** isaretli Urtnlerin fiyat bilgisi icin bayilerimizle ve satis temsilcileriyle iletisime gecebilirsiniz.
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J4-B SSCNET llII/H Fiberoptik Haberlesmeli Siiriiciiler

J4 Serisi
Opsiyonel
. ABS calisma
Nominal . Haberlesme L .
Art. No Kod Giig (W) Besleme Sekli kablo icin pil opsi Aciklama
yonu
k 200W Urtcusd
277801 MR-JAW3-222B-ED 3 x 200 1 x 200-240V AC 9 eksen .OO .motor §urucusu,
Dinamik frensiz
284124 MR-J4-10BKS 100
284235 MR-J4-20BKS 200 Tam kapali gevrim, Safety Opsiyona
MR-J3BUS | MR-BATEVISET uyumlu, Cift kat vernikli
284236 MR-J4-40B-KS 400 1(3) x 200-240V AC Y '
IEC60721-3-3
284237 MR-J4-60B-KS 600 Class 32C
284238 MR-J4-70BKS 750
Opsiyonel 400V
297407  MR-J4-100B4-KS 1k
297408  MR-J4-200B4-KS oK Tam kapall cevrim, Safety Opsiyona
uyumlu, Cift kat vernikli
2974 MR-J4-350B4-K k -480V A MR-J3B MR-BATEVISET
97409 J4-350 S 3,5 3 x 380-480V AC J3BUS 6V1S IEC60721-3-3
297410 MR-J4-500B4-KS 5k Class 32C
297411 MR-J4-700B4-KS 7k
284473  MR-J4-11KB4-RzZ 11k
Tam k | im, Safet i
284474  MR-J4-15KB4-RZ 15k 3 x 380-480V AC MR-J3BUS MR-BAT6V1SET am apa.l Qevnm, aley Op.SIY.,Oﬂ?
uyumlu, Rejeneratif Fren Transistorstiz
284515  MR-J4-22KB4-RZ 22k
Opsiyonel 200V
284239 MR-J4-100B-KS 1k
284240 MR-J4-200B-KS 2k
284241 MR-J4-8508-KS 3.5k Tam kapall gevrim, Safety Opsiyona
284242 MR-J4-500B-KS 5k i ikli
3 x 200-240V AC MR-J3BUS | MR-BAT6VASET uyumiu, Gt kat verniki
284243 MR-J4-700B-KS 7k IEC60721-3-3
284244  MR-J4-11KB-KS 11k Class 32C
284245 MR-J4-15KB-KS 15k
284246 MR-J4-22KB-KS 22k
279378 MR-J4-10B-RU 100
279379 MR-J4-20B-RU 200
279380 MR-J4-40B-RU 400 1(8) x 200-240V AC
279381 MR-J4-60B-RU 600
279382 MR-J4-70B-RU 750 i i
MR-J3BUS MR-BATEV1SET Tam kapali gevrfm, ngety Opswona
279383  MR-J4-100B-RU 1k uyumlu, Dinamik Frensiz
279384 MR-J4-200B-RU 2k
279415 MR-J4-350B-RU 3,5k 3 x 200-240V AC
279416 MR-J4-500B-RU 5k
279417 MR-J4-700B-RU 7k
284470 MR-J4-11KB-RZ 11k
Tam k | i i i
284471  MR-J4-15KB-RZ 15k 3 x 200-240V AC MR-J3BUS | MR-BAT6V1SET| M Kapall geviim, Safety Opsiyona
uyumlu, Rejeneratif Fren Transistorstiz
284472 MR-J4-22KB-RZ 22k

**isaretli rtnlerin fiyat bilgisi icin bayilerimizle ve satis temsilcileriyle iletisime gegebilirsiniz.
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Servo Siiriiculer /// J4-B SSCNET Ill/H Fiberoptik Haberlesmeli Suriciiler

Opsiyon /// J4-B-LL Kapali Cevrim Basin¢ Kontrol Siiriiciileri

Art. No Kod Nomi(r‘;\e;)l Gae Besleme Sekli Hal::(eartl:legme ABPS" ia::;:,anifin Aciklama
285913 MR-J4-10B-LL 100
285914 MR-J4-20B-LL 200 .
285955 MR-J4-40B-LL 400 1(3) x 200-240V AC | MR-J3BUS MR-BAT6VASET Tar:oﬁ‘ﬂ ffg;?cbjim
285956 MR-J4-60B-LL 600
285957 MR-J4-70B-LL 750
Opsiyonel 400V
285966 MR-J4-60B4-LL 600
285067 MR-J4-100B4-LL 1K
285968 MR-J4-200B4-LL oK
285969 MR-J4-350B4-LL 3,5k
285970 MR-J4-500B4-LL 5K 3 x 380-480V AC MR-J3BUS MR-BATEVISET | |2 kapaligevrim basing
kontrolt (Load Cell)
285971 MR-J4-700B4-LL 7k
285972  MR-J4-11KB4-LL 11k
285073  MR-J4-15KB4-LL 15k
285074  MR-J4-22KB4-LL 22k
Opsiyonel 200V
285958 MR-J4-100B-LL 1K
285959 MR-J4-200B-LL ok
285960 MR-J4-350B-LL 3,5k
2:2::12 mg:ﬁjgzstt it 3 x 200-240V AC MR-J3BUS MR-BAT6VASET Tan;oﬁsjg (Qf(;’:dm Cb;ls)'”g
285963 MR-J4-11KB-LL 11k
285964 MR-J4-15KB-LL 15k
285965 MR-J4-22KB-LL 22k
,* Motion CPU
1EE s
MR-J4-B-LL
o-10v g:ﬁ'srgf, Dahili basing kontrol dongiisii
Analog FB [ jirficiisii
Standart /// MR-JE-B (Giivenlik Fonksiyonsuz)
Art. No Kod 2321'(33)' Besleme Sekli Hat;((;rll;lezme ABS %T)":i;an:"in pil
281964 MR-JE-108 100
281975 MR-JE-208 200
281976 MR-JE-40B 400 1(3) x 200-240V AC
281977 MR-JE-708B 750 MR-J3BUS MR-BAT6V1SET-A
281978 MR-JE-1008 1K
281979 MR-JE-2008 ok 3 x 200-240V AC
281980 MR-JE-3008 3K
Standart /// MR-JE-BF (Giivenlik Fonksiyonlu)
312037 MR-JE-10BF 100
312938 MR-JE-20BF 200
312939 MR-JE-40BF 400 1(3)x 200240V AC
312940 MR-JE-70BF 750 MR-J3BUS MR-BAT6V1SET-A
312941 MR-JE-100BF 1k
312942 MR-JE-200BF 2 3 x 200-240V AC
312943 MR-JE-3008F 3K

** isaretli Urtnlerin fiyat bilgisi icin bayilerimizle ve satis temsilcileriyle iletisime gecebilirsiniz.
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J4-B SSCNET IllI/H Fiberoptik Haberlesmeli Siiriciiler

MR-J4-B /// SSCNET IlI/H Fiberoptik Kablolar

CN1A/CN1B
Art. No Kod Uzunluk (m) Aciklama
161579 MR-J3BUSO15M 0.15 SSCNET Il fiberoptik kablo, 0,15 m
161580 MR-J3BUSO3M 0.3 SSCNET Il fiberoptik kablo, 0,3 m
161581 MR-J3BUS05M 0.5 SSCNET Il fiberoptik kablo, 0,5 m
161582 MR-J3BUS1M SSCNET Il fiberoptik kablo, 1m
161583 MR-J3BUS3M SSCNET Il fiberoptik kablo, 3 m
161584 MR-J3BUS5M-A Korumali SSCNET Il fiberoptik kablo, 5 m
161585 MR-J3BUS10M-A 10 Korumali SSCNET Il fiberoptik kablo, 10 m D}:@
161586 MR-J3BUS20M-A 20 Korumali SSCNET Il fiberoptik kablo, 20 m
161587 MR-J3BUS30M-B 30 Korumali SSCNET IlI fiberoptik kablo, 30 m
161588 MR-J3BUS40M-B 40 Korumali SSCNET Il fiberoptik kablo, 40 m
161589 MR-J3BUS50M-B 50 Korumali SSCNET Il fiberoptik kablo, 50 m

MR-J4-B /// Kablo ve Pil Opsiyonlari

CN83 / Dijital Giris-Cikis Sinyal Konnektorii

Art. No Kod Birlikte kullanildigi iiriin

Aciklama

55912 MR-J2CN1 J4W disinda tum B tipi strtculer

CN3 Konnektort (kablo musteri tarafindan yapiimalidir.) ﬂ:ﬁ

212096 MR-J3TBL-CN3-05M-EG
212095 MR-J3TBL-CN3-1M-EG
215497 MR-J3TBL-CN3-3M-EG

MR-J4-B/GF/TM MR-JE-B

TB-20-EG icin konnektorlt kablo 0,5 m

TB-20-EG icin konnektorlt kablo 1 m

TB-20-EG icin konnektorlt kablo 3 m

212032 TB-20-EG MR-J3TBL-CN3

CN3 Konnektort igin terminal blogu 20 pin

149764 MR-J2CMP2
215135 MR-ESTBL-CN1-05M-EG
2156137 MR-ESTBL-CN1-1M-EG

MR-J4W2/3-B

CNB3 Konnektort (kablo musteri tarafindan yapiimalidir.)

TB-26-EG icin konnektorlt kablo 0,5 m

TB-26-EG icin konnektorlt kablo 1 m

215134 TB-26-EG MR-ESTBL-CN1

CN-8 / STO Giivenlik Giris Sinyal Konnektérii

CN3 Konnektord icin terminal blogu 26 pin

227986 MR-D05UDL3M-B Tam J4 Sdrucdler

STO safety kablosu 3m

285014 MR-DO5UDL5M-B-EG Tum J4 Saruculer

STO safety kablosu 5m

WOC servo motorlar ile kullanildiginda STO,SS1,552,SOS,SLS,SBC,SSM
fonksiyonlari Kategori 4, PL e, SIL3 olur Normal servo Motor

275670 MR-D30 MR-J4-"R kulanidiginda STO,851,552,50S,SL.S,SBC,SSM fonksiyonlar Kategori

4,PLd, SIL 2 olur.
CN-4 / Batarya Konnektorii

248691 MR-BAT6VISET MR-J4A/B* Absolute Calisma igin pil opsiyonu

281981 MR-BAT6V1SET-A MR-JE-B, J4-GF/TM Absolute Calisma icin pil opsiyonu 9@

248693 MR-BT6VCASE Tum Surdculer 5 x MR-BAT6V1 bulunan pil opsiyonu

277559 MR-BATEV1BJ MR-J4A/B Sgrucu deg|§|m.| sirasinda pozisyon kaybolmamasi
icin kullanilan pil opsiyonu

248694 MR-BT6V1CBLO3M MR-BT6VCASE MR-BTVCASE e baglanti kablosu 0.3m

248695 MR-BT6V1CBL1M MR-BT6VCASE MR-BTVCASE e baglanti kablosu 1m

248696 MR-BT6V2CBLO3M MR-BT6V1CBL Birden fazla structyu beslemek igin kablo 0.3m

248697 MR-BT6V2CBL1M MR-BT6V1CBL Birden fazla suricuiyu beslemek igin kablo 1m

577560 MR-BTEVCBLO3M MR-BATEV1BU Sgrucu degls,lmll S|ra§|nda pozisyon kaybolmamasi
icin kullanilan pil opsiyon kablosu

248692 MR-BAT6V1 MR-BAT6V1SET-(A) Pil opsiyonu icin yedek pil 6V/1650mAh

=

CN-5 / Bilgisayar Haberlesme Konnektoérii (USB) ve Yazilm

160229 MR-J3USBCBL3M J4 ve JE Surtculer

Surtcl <-> Bilgisayar haberlesme kablosu USB 3m

251540 MR Configurator 2

MR-JE/J3/J4 icin MELSERVO Setup muhendislik yazilimi

CN40A / CN40 / Konverter ve Siiriicii Haberlesme Konnektorii

236043 MR-J3CDLO5M MR-CR55K

MR-CR55K ile MR-J4-DU arasi haberlesme kablosu 0.5m
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Ethernetli Servo Siiriicii Tanitim CC-Link IE B@ieid

MR-J4-GF MR-J4-GF-RJ MR-J4-GF-RJ
Yuksek hizli sayici

modult

=

GOT (HMI)

Senkron

CC-Link IE

Inverter

1 Gigabit Senkron Endustriyel Ethernet agr CCLink IE Field’a uyumlu J4 serisi servo surucller,
inverter, HMI ve uzak giris ¢ikis modulleri ile sisteminizi sadelestirin.

Her CCLInkIE field hattina asenkron olarak 120 eksen baglanabilir. Senkron eksen sayilari
kontrol¢r tarafindan belirlenir. Hizli giris ¢ikislar sisteme senkron edilebilir.

Dahili KAM Fonksiyonu

Controller

Servo amplifier

Input module
Analog I/0 module

Output module

Extension modu\eﬁg

Servo amplifier

High-speed counter module

Servo ampliﬂéV1

Inverter

Temperature
control module

Point table example
Fostan
-

[ ——
oot oot

Portiae
i

Analog module

Remote
inputloutput module  counter module:

Linear

Direct
sevomolor  servo molor  drive mofor

Bagimsiz kam yapmasi gereken eksenler i¢in pozisyon kontrollért alma ihtiyacini ortadan kaldirir.

MR-J4-GF(-RJ)

Herhangi bir pozisyon kontrolért olmadan da surtictye bagl harici bir enkoder’e senkron olarak KAM fonksiyonu kullanilabilir.

Haberlesme modiilii

Basit Senkron Kontrol Fonksiyonu

T ETTTmTmEm__—__———— bl
1 1
1 1
1 1 )
Senkron enkoder | ) \ CC-Link IE Bieid
(MR-J4-GF-RJ kullanildiginda) | i 1

I L~ i« ]
1 [ ' Camdata | GX Works3
1 1 (MR Configurator2)
1 o 1
1 1 i i

Pozisyon tablosu baslama s D—> U - (O—O 1 ’g :‘:AE,\/? g;f;gu:;?lf ile

inyali - Giris Cikis v

sinyali | Pozisyon tablosu Anahtar |

| e e e e e e B I R o

Haberlesme Modiili

A/B-Faz darbeleri iletilir

Enkoder takip

& MR-J4-GF-RJ

R-J4-GF-RJ
. Konveyor ekseni ile basit
CC-Link IE ietd i
AB-Faz A/B-Faz darbeleri senkron kontrol
darbeleri
CAM pozisyon
Senkron enkoder EI kompznzaiyonu Ejl Servo motor Ejl
B4 i@aret /' Servo motor
/" sensorii Déner bigak ekseni

Inverter
(Konveydr eksenini hiz kontrol ile siirer)
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Asenkron galisan MR-J4-GF eksenlerinde MR-J4-A-RJ de
oldugu gibi darbe c¢ikisi baglanarak basit senkronizasyon
gerceklestirilebilir. Bédylece sistemdeki yardimci eksenler kolayca
kontrol edilebilir. Senkron olarak ¢aligan MR-J4-GF eksenleri i¢in
bu baglantiya gerek yoktur.



Ethernetli Servo Siiriicii Tanitim

Onleyici Bakim Fonksiyonlari

Aniza uyansi GOT iizerinden

belirlenebilir Kinetik sirtdnme
kontrol edilebilir

Aniza uyari limitleri otomatik olarak ( akine arizasi
vibrasyon ve siirtinmeden

§-_ ___________ Ariza uyari

limiti

Sirtinme ve M"MF MR"M’F Vibrasyon seviyesi

vibrasyon

Ariza uyari
sinyali

CC-Link IE Bieia |

limiti

Ozel bir ayar gerekmeksizin,
i ve siirtiinme i

Aniza uyansi GOT iizerinden
kontrol edilebilir

Servo motorun toplam mekanik yaslanma otomatik
hareket miktar kontrolérden de gdriintiilenebilir

olarak tespit edilebilir.

Serv
h nir

/0 motorun toplam
areket miktan gorintiler

Works3
(MR Configurator2) Servo motorun

toplam hareket miktari [}

Aniza uyan sinyali

i
CC-Link IE Bieid

saklanir

Back-Up / Restore

Servo motorun MR-J4-GF

mesafesi servo silriicil iginde

Servo motor Normal Ariza

MR-J4-GF Servo motorun toplam hareket miktari
Makineden toplanan vibrasyon, surttinme bilgileri ile mekanik
Ariza uyar

77777777777777777777777 Jimit yipranma anlasilabilir, Stricdnin komponenterinin yipranma bilgisi
% ile toplanip GOT ye taginabilir. Boylece 6nleyici bakim yaptirilabilir.

Zaman

Servo motor

Ethernet

CC-Link IE Field Network GOT2000 ler ile kombine edildigi zaman sistem yedegi GOT iginde

Restore

kaydedilebilir ve ariza aninda geri ytklenebilir. Kaydedilip geri yukle-
nebilen Grdnler arasinda FR-A800 inverter, MR-J4-GF servo stirticl ve
iQR PLC ler vardir.

GOT2000

CC-Link IE Gieia

asic

MELSEC iQ-R

MR-J4-GF

TCP/IP haberlesme protokolU Uzerine yaziimis bir uygulama yazilimi sayesinde 100Mbps standart ethernet haberlesmesinden
cesitli fabrika otomasyon drdnleri parametrik olarak kolayca devreye alinabilir.

Diyagnostik ekranlar sayesinde haberlesme sirasinda olusan herhangi bir ariza hizlica tespit edilip kolayca giderilebilir.

Ethernet tizerinden direk baglant

CC-Link IE BieidBasic

Ethernet

PLC Dahili
Ethernet Portu

Standart Switch
[ L]

GOT (HMI) FR-A/F800-E MR-JE-C Barkod okuyucu Etiket yazic

Slave istasyon
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CC Link IE Field (Endiistriyel Ethernet) Servo Siiriiciiler

J4 Serisi
Standart /// J4-GF CCLink IE Field Uyumlu Siiriiciiler

CC-Link IE Bieid

Art. No Kod Nominal Gii¢ (W) Besleme Sekli Haberlesme Kablo Aciklama
295435 MR-J4-10GF-RJ 100
Tam kapali gevrim, Safety
295436 MR-J4-20GF-RJ 200 Opsiyona uyumiu, Dahil
295437 MR-J4-40GF-RJ 400 1(3) x 200-240V AC CATS5 Ethernet Pozisyonlama fonksiyonlu
295438 MR-J4-60GF-RJ 600 Absolute pozisyonlama
MR-BATBV1SET-A ile
295439 MR-J4-70GF-RJ 750
Standart /// 400V
295445 MR-J4-60GF4-RJ 600
295446 MR-J4-100GF4-RJ 1k
295447 MR-J4-200GF4-RJ 2k
Tam kapali gevrim, Safety
295448 MR-J4-350GF4-RJ 35k Opsiyona uyumly, Dahil
295449 MR-J4-500GF4-RJ 5k 3x380-480V AC CATS5 Ethernet Pozisyonlama fonksiyonlu
295450 MR-J4-700GF4-RJ 7k Absolute pozisyonlama
MR-BATEVISET-A ile
306878 MR-J4-11KGF4-RJ 11k
306879 MR-J4-15KGF4-RJ 15k
306880 MR-J4-22KGF4-RJ 22k
Yar Standart /// 200V
295440 MR-~J4-100GF-RJ 1k
295441 MR-J4-200GF-RJ 2k
295442 MR-J4-350GF-RJ 35k Tam kapali gevrim, Safety
295443 MR-J4-500GF-RJ 5k Opsiyona uyumlu, Dahili
3x380-480VAC CAT5 Ethernet Pozisyonlama fonksiyonlu
295444 MR-J4-700GF-RJ 7k Absolute pozisyonlama
306875 MR-J4-11KGF-RJ 11k MR-BAT6V1SET-A ile
306876 MR-J4-15KGF-RJ 15k
306877 MR-J4-22KGF-RJ 22k
. 7 .
JE Serisi CC-Link IE Bietd
Basic
Standart /// MR-JE-C Ethernet ve CCLiInkIE Field Basic Haberlesmeli
312314 MR-JE-10C 100 100Mbps TCP/IP haberlesmeye
312335 MR-JE-20C 200 uygun strdcd
1(3) x 200-240V AC
312336 MR-JE-40C 400 Desteklenen CPU'lar:
c iQR - Q CPU : 64 Eksen
812337 MR-JE-70 750 CATS5 Ethernet L - iQF* : 16 Eksen
312338 MR-JE-100C 1k
*:(2018.04 itibari ile 6 Eksen, Yakinda 16)
316778 MR-JE-200C 2k 3% 200-240V AC
Absolute pozisyonlama
316779 MR-JE-300C £ MR-BATBV1SET-A ile

** [saretli Grtnlerin fiyat bilgisi icin bayilerimizle ve satis temsilcileriyle iletisime gegebilirsiniz.
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3. Parti Haberlesmeli Servo Siriiciiler

EtherCAT

Standart /// J4-TM lcgiincii parti haberlesmeye uyumlu siriiciiler

——
EtherCAT.

Nominal . Haberlesme ABS calisma i¢in

Art. No Kod Giig (W) Besleme Sekli kablo pil opsiyonu Aciklama

290156 MR-J4-10TM-ECT 100

290157 MR-J4-20TM-ECT 200

EtherCAT'in CSP, CSV, CST,
290158 MR-J4-40TM-ECT 400 1(3)x200-240VAC | CAT5 Ethernet | MR-BATEV1SET-A PP, PV, TQ, HM ¢alisma
modlarini destekler

290159 MR-J4-60TM-ECT 600

290160 MR-J4-70TM-ECT 750

Standart /// 400V (EtherCAT Haberlesme Karti Dahildir)

290206 MR-J4-60TM4-ECT 600
290207 MR-J4-100TM4-ECT 1k
290208 MR-J4-200TM4-ECT 2k
290209 MR-J4-350TM4-ECT 35k
290210 MR-J4-500TM4-ECT 5k
290211 MR-J4-700TM4-ECT 7K
294050 MR-J4-11KTM4-ECT 11k
294051 MR-J4-15KTM4-ECT 15k
294052 MR-J4-22KTM4-ECT 22k

3 x 380-480V AC

CAT5 Ethernet

Yari Standart /// 200V (EtherCAT Haberlesme Karti Dahildir)

MR-BATGV1SET-A

EtherCAT'in CSP, CSV, CST, PP,
PV, TQ, HM caligma modlarini
destekler

** [saretli Grtinlerin fiyat bilgisi icin bayilerimizle ve satis temsilcileriyle iletisime gegebilirsiniz.

290161 MR-J4-100TM-ECT 1k
290162 MR-J4-200TM-ECT 2K
290163 MR-J4-350TM-ECT 35K
290164 MR-J4-500TM-ECT 5k
290205 MR-J4-700TM-ECT 7K
294047 MR-J4-11KTM-ECT 11k
294048 MR-J4-15KTM-ECT 15k
294049 MR-J4-22KTM-ECT 22k

3 x 200-240V AC

CAT5 Ethernet

MR-BAT6V1SET-A

EtherCAT'in CSP, CSV, CST, PP,
PV, TQ, HM calisma modlarini
destekler
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3. Parti Haberlesmeli Servo Siiriiciiler

Profinet

Standart /// J4-TM liciincii parti haberlesmeye uyumlu siiriiciiler

Nominal . Haberlesme ABS calisma i¢in

Art. No Kod Giic (W) Besleme Sekli kablo pil opsiyonu Aciklama
298566 MR-J4-10TM-PNT 100
298567 MR- 20TMPIT 20 1(3) x 200-240V Profinet'in PP, PV, TQ, HM
298568 MR-J4-40TM-PNT 400 (8) x 200- CATS Ethernet | MR-BATBV1SET-A rofinetin PP, PV, TQ,

AC ¢alisma modlarini destekler
298569 MR-J4-60TM-PNT 600
298570 MR-J4-70TM-PNT 750

Standart /// 400V (Profinet Haberlesme Karti dahildir)

298696 MR~J4-60TM4-PNT 600
298697 MR-J4-100TM4-PNT 1k
298698 MR-J4-200TM4-PNT 2K
298699 MR-J4-350TM4-PNT 3,5k
298700 MR-J4-500TM4-PNT 5k
298701 MR-J4-700TM4-PNT 7K
298705 MR-J4-11KTM4-PNT 11k
298706 MR-J4-15KTM4-PNT 15k
298707 MR-J4-22KTM4-PNT 22k

3 x 380-480V AC

Yari Standart /// 200V (Profinet Haberlesme Karti dahildir)

CATS5 Ethernet

MR-BAT6VISET-A

Profinet'in PP, PV, TQ, HM
calisma modlarini destekler

298571 MR-J4-100TM-PNT 1k
298572 MR-J4-200TM-PNT 2%
208573 MR-J4-350TM-PNT 35k
208574 MR-J4-500TM-PNT 5k
298695 MR-J4-700TM-PNT 7k
208702 MR-J4-11KTM-PNT 11k
208703 MR-J4-15KTM-PNT 15k
298704 MR-J4-22KTM-PNT 22k
Ethernet\IP

3 x 200-240V AC

CATS5 Ethernet

Standart /// J4-TM liciincii parti haberlesmeye uyumlu siiriiciiler

MR-BAT6VISET-A

Profinet'in PP, PV, TQ, HM
calisma modlarini destekler

EtherNet/IP->

298708 MR-J4-10TM-EIP 100
298709 MR-J4-20TM-EIP 200
298710 MR-J4-40TM-EIP 400
298711 MR-J4-60TM-EIP 600
298712 MR-J4-70TM-EIP 750

Standart /// 400V (Ethernet\IP Haberlesme

1(3) x 200-240V
AC

Karti dahildir)

CATS5 Ethernet

MR-BATBV1SET-A

Ethernet/IP’in PP, PV, TQ, HM
calisma modlarini destekler

298718 MR-J4-60TMA4-EIP 600
298719 MR-~J4-100TM4-EIP 1k
298720 MR-J4-200TM4-EIP 2K
298721 MR-J4-350TM4-EIP 35K
208722 MR-J4-500TM4-EIP 5k
298723 MR-J4-700TM4-EIP 7K
298727 MR-J4-11KTM4-EIP 11k
298728 MR-J4-15KTM4-EIP 15k
298729 MR-J4-22KTM4-EIP 22k

3 x 380-480V AC

CATS5 Ethernet

Yari Standart /// 200V (Ethernet\IP Haberlesme Karti dahildir)

MR-BAT6VISET-A

Ethernet/IP’'in PP, PV, TQ, HM
galisma modlarini destekler

298713 MR-J4-100TM-EIP 1k
298714 MR~J4-200TM-EIP 2K
298715 MR-J4-350TM-EIP 3,5k
298716 MR-J4-500TM-EIP 5k
298717 MR-J4-700TM-EIP 7K
298724 MR-J4-11KTM-EIP 11k
298725 MR-J4-15KTM-EIP 15k
298726 MR-J4-22KTM-EIP 22k

3 x 200-240V AC

CATS5 Ethernet

** isaretli Urtnlerin fiyat bilgisi icin bayilerimizle ve satis temsilcileriyle iletisime gecebilirsiniz.
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MR-BAT6VISET-A

Ethernet/IP’in PP, PV, TQ, HM
calisma modlarini destekler




3. Parti Haberlesmeli Servo Siriiciiler
MR-J4-TM/MR-JE-C /// Kablo ve Pil Opsiyonlari

CN3 / Dijital Giris-Cikis Sinyal Konnektorii

Art. No Kod Birlikte kullanildigr Giriin Aciklama

55912 MR-J2CNA1 J4W disinda tum B tipi strtcdler ~ CN3 Konnektort (kablo musteri tarafindan yapilmalidir.)
212096 MR-J3TBL-CN3-05M-EG TB-20-EG icin konnektorlt kablo 0,5 m

212095 MR-J3TBL-CN3-1M-EG MR-J4-B/GF/TM MR-JE-B TB-20-EG icin konnektorlt kablo 1 m

215497 MR-J3TBL-CN3-3M-EG TB-20-EG icin konnektorlt kablo 3 m

212032 TB-20-EG MR-J3TBL-CN3 CN3 Konnektord igin terminal blogu 20 pin

149764 MR-J2CMP2 CN3 Konnektor (kablo musteri tarafindan yapiimalidir.)
215135 MR-ESTBL-CN1-05M-EG MR-J4W2/3-B MR-JE-C TB-26-EG icin konnektorlt kablo 0,5 m

215137 MR-ESTBL-CN1-1M-EG TB-26-EG icin konnektorlt kablo 1 m

215134 TB-26-EG MR-ESTBL-CN1 CN3 Konnektord igin terminal blogu 26 pin

CN8 / STO Giivenlik Giris Sinyal Konnektorii

227986 MR-DO5UDL3M-B

Tum J4 SurGculer
285014 MR-DO5UDL5M-B-EG

STO safety kablosu 3m

STO safety kablosu 5m

275670 MR-D30 MR-J4-*RJ

CN4 / Batarya Konnektorii

WOC servo motorlar ile kullanildiginda
STO,SS1,552,S0S,SLS,SBC,SSM fonksiyonlar Kat-

egori 4, PL e, SIL3 olur Normal servo Motor kullanildiginda
STO,SS1,552,S0S,SLS,SBC,SSM fonksiyonlar Kategori 4, PL d,
SIL 2 olur.

MR-BT6VCASE

281981 MR-BAT6V1SET-A MR-J4-B/GF/TM MR-JE-B/C Absolute Calisma igin pil opsiyonu
248693 MR-BT6VCASE Tum Suruculer 5 x MR-BAT6V1 bulunan pil opsiyonu
248694 MR-BT6V1CBLO3M MR-BTVCASE e baglanti kablosu 0.3m
248695 MR-BT6V1CBL1M MR-BTVCASE e baglanti kablosu 1m

CN5 / Bilgisayar Haberlesme Konnektorii (USB) ve Yazilimi

248696 MR-BT6V2CBLO3M Birden fazla strtctyt beslemek igin kablo 0.3m
248697 MR-BT6V2CBL1M Birden fazla surdcuyl beslemek igin kablo 1m
248692 MR-BAT6V1 MR-BAT6V1SET-(A) Pil opsiyonu i¢in yedek pil 6V/1650mAh

160229 MR-J3USBCBL3M J4 ve JE Suruculer

Surlict <-> Bilgisayar haberlesme kablosu USB 3m

251540 MR Configurator 2 MR-JE/J3/J4

MELSERVO Setup muhendislik yazilimi
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Genel Kullanim i¢in Servo Siiriiciiler

*ladbus

Mitsubishi Electric endUstri'de genel olarak kullanilan darbe katari ile pozisyonlama, analog voltaj veya akim ile hiz ve tork kontroltine uygun strtcdlerini
A tipi olarak adlandinir. A tipi striciler kendi iginde yiksek performansl MR-J4-A-(RJ) ve ekonomik MR-JE-A olarak ikiye ayrilir. Iki stiriicu tipi de yukarida
bahsedilen fonksiyonlar disinda dahili pozisyonlama ve RS422/485 Modbus haberlesme kabiliyetine sahiptir.

. _ Enkoder - . Elektrik Kesintisinde Giivenlik
Besleme Kapasite Motor Tipi R, Dahili Pozisyonlama . .
Coziintirlugi Pozisyon Koruma Fonksiyonlari
1/3x200V, . ) S .
MR-J4-A-RJ 3x380V 10W-55kW Rotary, Lineeri, DD 4194304 pls/tur | Tablo, Program, CAM, Tarret Pil ile destekleniyor Var
MR-JE-A 1/3x200V 100W-3kW Rotary 131072 pls/tur Tablo, Program, CAM Desteklenmiyor Yok

Dahili Pozisyonlama Fonksiyonlan

Pozisyonlama Nokta Tablosu

Example of a setting display (point table) Builtin positioning function
Positioning module is not required.
® Point table method

® Program method

@ indexer (turret) method

Fully closed loop control s also available with
point table and program methods.

Point table example
Point table | Position | Servo motor |  Acceleration Deceleration Dwell Sub M code
No. data speed | time constant | time constant [ D™ | function | M ©°9¢ 255 Pozisyon noktasina
1w | w0 = cu L kadar her nokta igin hedef
2 2000 1600 100 100 0 o 2 N
- pozisyon, hiz, hizlanma/
255 3000 3000 100 100 0 2 9 yava§|ama rampasi

Rotary servo motor, linear servo
motor, and direct drive servo motor
are compatibie.

MR-J4-A-RJ ve MR-JE-A sUrculerde dahili pozisyonlama fonksiyonu bulunur.
Bu fonksiyon ile Pozisyonlama Nokta Tablosu, Pozisyonlama Programi ve Taret
(sadece J4-A-RJ ler igin) pozisyonlamasi harici sinyaller veya RS-422/RS-485
haberlesmesi (32 eksene kadar) araciligiyla yapilabilir.

Pozisyonlama Programi

* Point table can be set with push buttons on the servo amplifier or

gibi ayarlar yapilabilir.
MR-PRUO3 parameter unit along with MR Configurator2.

Baglama sinyali verildikten
sonra doldurulan bu bilgiler
dahilinde pozisyonlama
yapllir.

Operation
Speed
2000 {---
1600 |---

Point table No. 1 Point table No. 2

Position address o

Start signal _

1000 2000

Taret Fonksiyonu

Repeats (2) and (3)
he number of

Acceleration for t
times specified by (1),

5 Deceleration
Operation  time constant
(20 ms)

time constant
(20ms)

Program example

256 programs max

Speed —
3000 |-\~
Program No. 1
SPN (3000)
STC (20)
MOV (1000)
TIM (100)
;%F‘*Iﬁz o E;: {Dwell | Dwell | Dwell Dwell
Mow o @ (t00ms)  [(100ms)  (100ms) (100 ms)
heas Posilon address O 1000 1100 1200 1300
Program No. T

Servo Surtcu iginde basit pozisyonlama programlari yazilarak, harici sinyaller
veya haberlesme ile program numarasi ile baslatilabilir. Maksimum 256 program
yazilabilir, toplam progam adim sayisi 640 adimi gegmemelidir.

Sadece MR-J4-A-RJ ile desteklenen bu fonksiyon ile taret
bir turu 255 istasyona kadar esit parcaya bolunebilir.
Doénus yonu belirleme veya en kisa yoldan pozisyonlama
secenekleri mevcuttur. Harici sinyaller veya haberlesme ile
hedef istasyon segilebilir.

MR-J4-A-RJ

Station No. 0
| L)

Station No. si@
a

Station No. 7 Station No. 1

-—"
Station No. 2
-

Station No. 3
Station No. 5 § =

%]

Dahili KAM fonksiyonu

mmand pulse

tation No. 4
MR-J4-A-RJ
P oo e e e e e e e e e e e e ey

Set from master controller
m through MODBUS® RTU

Co
Surliclye baglanacak enkoder veya (Synchronous encoder, eto.)

pozisyonlama tablosu kullanilarak servo
sUrtcu icinde kaydedilmis olan KAM egrileri
isletilebilir. Ayri bir pozisyonlama moddline

O Point table/
intiya¢ yoktur.

program start signal ==

|
1 Create and set by
e 1 MR Configurator2

Camdata | @
1 Personal computer
‘io "
O T
1 Point table/ Switch Output 1
Program 3 Servo motor

Enkoder izleme/
Darbe Aktarma Fonksiyonu

MR-J4-A-RJ

A/B-phase

A/B-phase pulse
pulse

5 .

Servo motor

EI Synchronous encoder E]jl Servo motor
* [Rotary knife axis

Inverter
(Drives conveyor axis by speed control)

Enkoder izleme fonksiyonu ile A/B fazindan alinan enkoder komut pozisyonu ile
KAM kontroll yapilarak paket boyuna ve dairesel makas ¢apina gére pozisyonlama
yapilabilir. Darbe aktarma fonksiyonu ile sonraki bir strticllye enkoderdan okunan
darbeler CPU da islenmeden direk olarak aktarilir. Bdylece surlculer arasinda da
basit senkronizasyon saglanabilir.

isaret Sensér Kompanzasyonu

MR-J4-A-RJ
(2)Calculates a compensation amount
in the servo amplifier

(1) Turns on the cam
position compensation
request by detection
of mark sensor

Servo motor
I (3) Compensates a
Q]j rotary knife axis

Rotary knife axis

Synchronous EI

encoder R |

.
,+* | Conveyor axis

Inverter
(Drives conveyor axis by speed control)

iz olan Anlik motor pozisyonu isaret senséri algilandiginda kaydedilir ve
doéner makas pakete senkronize olup dogru yerden kesmesi icin kompanze
edilir. Boylece harici bir kontrollér olmadan paketleme, etiketleme makineleri
yapilabilir.




Genel Kullanim Servo Suriciler

J4-A-RJ genel kullanima uyumlu surtculer (Analog, Darbe, Modbus, Dahili Pozisyonlama ve CAM kontrold, Pil ile mutlak pozisyonlama
modunda kullanilabilir)

Yari Standart /// 24 / 48V DC

Art. No Kod Gue Calisma Voltaji 1/0 Konnektor ABS gal|§.ma icin pil Aciklama
(w) opsiyonu
286087 MR-J4-03A6-RJ 30 1x24/48 VDC MR-J3CN1 MR-BATEVISET-A 10~ BOi\Q/:/nHG—AK
Standart /// 200V
269247 MR-J4-10A-RJ 100
Tam kapali gevrim,
269248 MR-J4-20A-RJ 200 Safe{y Opswona
1(3) x 200- uyumlu, Dahili
26924 MR-J4-40A-R 4 MR- N1 MR-BATEVISET
69249 JA-40A-R o 240V AC J3C ovis Pozisyonlama, Pulse
269250 MR-J4-60A-RJ 600 (Pozisyonlama),
Analog (Hiz,Tork)
269251 MR-J4-70A-RJ 750
Standart /// 400V
269270 MR-J4-60A4-RJ 600
269271 MR-J4-100A4-RJ 1k
269272 MR-J4-200A4-RJ 2k Tam kapali cevrim,
269273  MR-J4-350A4-RJ 3,5k Safety Opsiyona
260074 MR-JABOOA4-RS Bk | O 380480V MR-J3CN1 MR-BATev{SET | Uyumiu. Danil
AC Pozisyonlama, Pulse
269275  MR-J4-700A4-RJ 7k (Pozisyonlamay),
269276 MR-J4-11KA4-RJ 11k Analog (Hiz, Tork)
269277 MR-J4-15KA4-RJ 15k
269278 MR-J4-22KA4-RJ 22k
281994  MR-J4-DU30KA4-RJ 30k DC Bes,Tam
kapall cevrim,
282025 MR-J4-DU37KA4-RJ 37k Safety Opsiyona
MR-CR55K4 MR-J3CN1 uyumlu,Dahili
282026 MR-J4-DU45KA4-RJ 45k Pozisyonlama, Pulse
MR-BAT6V1SET (Pozisyonlama),
282027 MR-J4-DU5S5KA4-RJ 55k Analog (Hiz, Tork)
30kW-55KW DU
3 x 380-480V
281991 MR-CR55K4 55k X AC MR-J3CDLO5M servo surtcusu igin
konverter 55kKW

MR-JE-A Tipi Genel Kullanim (Analog, Darbe, Modbus, Dahili Pozisyonlama ve CAM kontrolii)
Standart

268792 MR-JE-10A 100
268793 MR-JE-20A 200 1(3) x 200- %m Pozisyonlama
268794 MR-JE-40A 400 240V AC kontrol),Modbus,
268795 MR-JE-70A 750 MR-J3CN1 - Analog (Hiz, Tork),
268796 MR-JE-100A 1k Darbe (Pozisyon),
- Pil ile mutlak olarak

268797 MR-JE-200A o | 2x200:240V

AC calisamaz.
268798 MR-JE-300A 3k

** [saretli Grtinlerin fiyat bilgisi icin bayilerimizle ve satis temsilcileriyle iletisime gegebilirsiniz.
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Genel Kullanim Servo Siuriciler

J4-A-RJ genel kullanima uyumlu siiriiciiler (Analog, Darbe, Modbus, Dahili Pozisyonlama ve CAM kontrolii, Pil ile mutlak

pozisyonlama modunda kullanilabilir)

Yari Standart /// 200V

Art. No Kod Gue Calisma Voltaji I/0 Konnektor ABS gal|§ma icin pil Aciklama
W) opsiyonu
298277 MR-J4-10A1-RJ 100
298278 MR-J4-20A1-RJ 200 1x100-
120VAC
298279 MR-J4-40A1-RJ 400
269252  MR-J4-100A-RJ 1k Tam.kapa“ cevim, Saffa.ty
Opsiyona uyumlu, Dahili
269253 MR-J4-200A-RJ 2k Pozisyonlama, Pulse
269254 MR-J4-350A-RJ 3,5k (Pozisyonlama), Analog
260265 MRJA-500ARJ 5k §x 2002407 (Hiz,Tork)
AC MR-J3CN1 MR-BAT6V1SET
269266 MR-J4-700A-RJ 7k
269267 MR-J4-11KA-RJ 11k
269269 MR-J4-22KA-RJ 22k
281992 MR-J4-DU30KA-RJ 30k DC Bes,Tam kapali
cevrim, Safety
MR-CR55K Op§|yona uyumlu,Dahili
281993 MR-J4-DU37KA-RJ 37k Pozisyonlama, Pulse
(Pozisyonlama), Analog
(Hiz,Tork)
30kW-55KW DU servo
3 x 200-240V
281990 MR-CR55K 55k X MR-J3CDLO5M - sUrlicusu igin konverter
AC
55kW
Opsiyonel /// 200V
Cift kat vernikli
260602 MR-J4-10A-EB 100
J IEC60721-3-3 Class 3C2
1(3) x 200-
308597  MR-J4-20A-KS 200 240V AC
301752 MR-J4-40A-KS 400 Tam kapali gevrim, Safety
Opsiyona uyumlu, Dahili
306528 MR-J4-200A4KS ok | o x 380480V Pozisyonlama, Gift kat
AC MR-J3CN1 MR-BATEVISET vernikli.
295410  MR-J4-350A-KS 3,5k 3 x 200-240V IEC60721-3-3 Class 3C2
301753 MR-J4-500A-KS 5k AC
308495 MR-J4-11KA4-RZ 11k Tam kapali cevrim, Safety
308496 MR-J4-15KA4-RZ 15k 3 x 380-480V Opsiyona uyumlu, Dahili
AC Pozisyonlama, Rejeneratif
308497 MR-J4-22KA4-RZ 22k Fren Direngsiz

** [saretli Grtinlerin fiyat bilgisi icin bayilerimizle ve satis temsilcileriyle iletisime gegebilirsiniz.
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Genel Kullanim Servo Siriiciler

MR-J4-A(RJ) / MR-JE-A /// Kablo ve Pil Opsiyonlari

CN1 / Dijital Giris-Cikis Sinyal Konnektéri

Art. No Kod Birlikte kullanildigi iiriin Aciklama

160225 MR-J3CN1 MR-J4-A(RJ) / MR-JE-A E:ﬂ CN1 Konnektort

277396 MR-JE-CN1CBL-05M-EG CN1 icin opsiyon kablo 0.5 m agik uglu

277397 MR-JE-CN1CBL-1M-EG MR-J4-A(RJ) / MR-JE-A CN1 icin opsiyon kablo 1 m agik uglu

277398 MR-JE-CN1CBL-3M-EG CN1 icin opsiyon kablo 3 m agik uglu

146794 MR-J2M-CN1TBLO5M D:E:ﬂ CN1 icin opsiyon kablo 0.5 m

189864 MR-J2M-CN1TBL1M CN1 igin opsiyon kablo 1 m
TB-50-EG (IT27)

281849 MR-J2M-CN1TBL3M-EGR CNT1 icin opsiyon kablo 3 m

281850 MR-J2M-CN1TBL5M-EGR CN1 i¢in opsiyon kablo 5 m

212033 TB-50-EG (IT27) MR-J2M-CN1TBL A Tipi Servolar igin terminal blogu 50 pin

CNG6 / Analog Monitér Konnektorii

161578 MR-J3CN6CBL1M

CN8 / STO Giivenlik Giris Sinyal Konnektorii

Tum A Tipi Strtculer

Monitérleme kablosu

227986 MR-D0O5UDL3M-B STO safety kablosu 3m
Tum J4 Sartcdler
285014 MR-DO5UDL5M-B-EG STO safety kablosu 5m
WOC servo motorlar ile kullanildiginda
STO,SS1,552,S0S,SLS,SBC,SSM fonksiyonlari
275670 MR-D30 MR-J4-*RJ Kategori 4, PL e, SIL3 olur Normal servo Motor
kullanildiginda STO,SS1,552,S0S,SLS,SBC,SSM
fonksiyonlar Kategori 4, PL d, SIL 2 olur.
CN4 / Batarya Konnektorii
248691 MR-BAT6VISET MR-J4A/B Absolute Calisma igin pil opsiyonu
281981 MR-BAT6V1SET-A MR-JE-B, J4-GF/TM Absolute Calisma icin pil opsiyonu
248693 MR-BT6VCASE Tum Suruculer 5 x MR-BAT6V1 bulunan pil opsiyonu
Surtct degisimi sirasinda pozisyon kaybolmamasi
277559 MR-BAT6V1BJ MR-J4A/B U . .
icin kullanilan pil opsiyonu
248694 MR-BT6V1CBLO3M MR-BT6VCASE MR-BTVCASE e baglanti kablosu 0.3m
248695 MR-BT6V1CBL1M MR-BT6VCASE MR-BTVCASE e baglanti kablosu 1m
248696 MR-BT6V2CBLO3M MR-BT6V1CBL Birden fazla strictyu beslemek igin kablo 0.3m
248697 MR-BT6V2CBL1M MR-BT6V1CBL Birden fazla suriclyu beslemek igin kablo 1m
Surdcu degisimi sirasinda pozisyon kaybolmamasi
277560 MR-BT6VCBLO3M MR-BAT6V1BJ - ) .
icin kullanilan pil opsiyon kablosu
248692 MR-BAT6V1 MR-BATGV1SET-(A) Pil opsiyonu igin yedek pil 6V/1650mAh

CN40A / CN40 / Konvertor ve Siiriicii Arasindaki Haberlesme Konnektorii

236043 MR-J3CDLO5M

MR-CR55K

CNS5 / Bilgisayar Haberlesme Konnektérii (USB) ve Yazilimi

MR-CR55K ile MR-J4-DU arasi haberlesme
kablosu 0.5m

160229 ‘ MR-J3USBCBL3M

J4 ve JE Surtculer

Surtict <-> Bilgisayar haberlesme kablosu USB 3m

251540 ‘ MR Configurator 2

MR-JE/J3/J4

MELSERVO Setup muhendislik yazilimi
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J2S - J4 Doniisiim Servolari

J2S-B Déniisiimiine Uyumlu Servo Siiriicii (J2S-A/CP/CL dénlsimi igin lutfen saticiniza danisiniz)

Standart
Art. No Kod Nominal Besleme Sekli Haberlesme Opsiyon Donusim Kiti Aciklama
' Giig (W) gme Dpsly (Kablo + Baza) ¢
268775  MR-J4-10B-RJ020 100
268776  MR-J4-20B-RJ020 200 SC-zsBaKTO2K
1(3) x 200-240V MR-J25°8
268777 MR-J4-40B-RJ020 400 MR-J4-T20 dénusumine
AC SC-J2SBJ4KTOBK B
268778  MR-J4-60B-RJ020 600 uygun strict
268779  MR-J4-70B-RJ020 750 SC-J2SBJ4KT1K
Standart /// 200V
268780  MR-J4-100B-RJ020 1k SC-J2SBJ4KT1K
268781  MR-J4-200B-RJ020 2K SC-J2SBJ4KT3K
268782  MR-J4-350B-RJ020 3,5k SC-J2SBJ4KT3K
268783  MR-J4-500B-RJ020 5Kk SC-J2SBJ4KT5K MR-J2S-B
3 x 200-240V AC MR-J4-T20 déndstimine
268784  MR-J4-700B-RJ020 7K SC-J2SBJ4KT7K B
uygun surtcu
273173  MR-J4-11KB-RJ020 11k SC-J2SBJ4KT15K
273174  MR-J4-15KB-RJ020 15k SC-J2SBJ4KT15K
273175  MR-J4-22KB-RJ020 22k SC-J2SBJ4KT22K
Standart /// 400V
SCJ2SJ4BS02
268785  MR-J4-60B4-RJ020 600 + SC-J2SBJACSET-01
SCJ28J4BS02
268786  MR-J4-100B4-RJ020 1k  SCPSBIACSET 01
SCJ2SJ4BS03
268787  MR-J4-200B4-RJ02 2k
6878 J4-20084-RJ020 + SC-J2SBJACSET-01
SCJ28J4BS04
268788  MR-J4-350B4-RJ020 3,5k + SCJ2SBUACSET-01 ) "M“R-{zs-B
3 x 380-480V AC MR-J4-T20 dénlsumune uygun
268789  MR-J4-500B4-RJ020 5k SC-J2SBJ4KTEK surtict
SCJ2SJ4BS05
268790  MR-J4-700B4-RJ020 7k SO JPSBIACSET 01
273176 MR-J4-11KB4-RJ020 11k SC-J2SJ4BS06
273177 MR-J4-15KB4-RJ020 15k + SC-J2SBJACSET-01
SC-J2SJ4BS07
273178 MR-J4-22KB4-RJ020 22k + SC2SBIACSET-01
Yari Standart /// 200V
277267  MR-J4-10B-KS020 100 SC-J2SBJ4KT02K
277268  MR-J4-20B-KS020 200 SC-J2SBJ4KTO2K
277269  MR-J4-40B-KS020 400 13)x ic():o-24ov SC-J2SBJ4KTOBK
277270  MR-J4-60B-KS020 600 SC-J2SBJ4KTOBK
277271 MR-J4-70B-KS020 750 SC-J2SBJ4KT1K
MR-J2S-B
277272 MR-J4-100B-KS020 1k SC-J2SBJ4KT1K d@n[]g[jm[]ne uygun
277273 MR-J4-200B-KS020 2k MR-J4-T20 SC-J2SBJAKT3K Suruvceur'n(ii';t at
277274  MR-J4-350B-KS020 3,5k SC-J2SBJ4KT3K IEC60721-3-3 Class
3Cc2
277275  MR-J4-500B-KS020 5k 3 % 200-240V SC-J2SBJ4KT5K
277276  MR-J4-700B-KS020 7k AC SC-J2SBJ4KT7K
302915  MR-J4-11KB-KS020 11k SC-J2SBJ4KT15K
302916  MR-J4-15KB-KS020 15k SC-J2SBJ4KT15K
302917  MR-J4-22KB-KS020 22k SC-J2SBJ4KT22K

** [saretli Grtinlerin fiyat bilgisi icin bayilerimizle ve satis temsilcileriyle iletisime gegebilirsiniz.




J2S - J4 D6niisim Servolan

J2S-B Déniisiimiine Uyumlu Servo Siiriicii (J2S-A/CP/CL dénlisimui igin litfen saticiniza daniginiz)

\

Yar Standart /// 400V
Nominal . . Doniisiim Kiti

Art. No Kod Giic (W) Besleme Sekli Haberlesme Opsiyon (Kablo + Baza) Aciklama

MR-J2S-B
306529  MR-J4-11KB4-RZ020 11k 3 x380-480V AC MR-J4-T20 SC-J2SBJAKT15K donusimune uygun
sUrucu, Rejeneratif

fren direngsiz
MR-J2S-B
MR-J4-DU45KB4-
296617 RJ020 45k MR-CR55K4 MR-J4-T20 SC-J25J4BS09 déndstimine uygun
sUrlct, DC Besleme
30kW-55KW DU

281991 MR-CR55K4 55k 3x 3i(é480V MR-J3CDLO5M - servo surucusu igin

MR-J4-RJ020 /// Haberlesme Kablo ve Opsiyonlari

Birlikte kullanildig:

konverter 55kW

Art. No Kod - Aciklama

iriin
268791 MR-J4-T20 MR-J4-*B-*020 MR-J2S-B haberlesmesi (SSCNET) igin ¢evirici Unite
70009 MR-J2HBUS05M-A MR-J2S-B haberlesme (SSCNET Il) link kablosu , 0,5 m

MR-J4-RJ020 // Yazihm ve Kablo opsiyon

70014 MR-J2HBUSO05M MR-J4-T20 MR-J2S-B haberlesme (SSCNET Il) kablosu , 0,5 m
70011 MR-J2HBUS5M MR-J2S-B haberlesme (SSCNET II) kablosu , 5 m
70012 MR-J2HBUS1M MR-J2S-B haberlesme (SSCNET II) kablosu , 1 m
70004 MR-A-TM - SSCNET Il Haberlesme Hat Sonlandiricisi

MR-J4-RJ020 /// Dénlisiim Opsiyonlari

251540 MR Configurator 2 MR-JE/J3/J4 MELSERVO Setup muhendislik yazilimi
55910 MR-CPCATCBL3M MR-J4-T20 MR-J2S haberlesme kablosu
569846 MR-JAT20CHO0 MR-CPCATCBLA3M MR-J4-T20’nin CN30’a MR-CPCATCBL3M baglanmasi igin gereken

opsiyon

MR-J4-*B-*020

271221 SC-J2SBJ4KT02K
271222 SC-J2SBJ4KTOBK
271223 SC-J2SBJ4KT1K
271224 SC-J2SBJ4KT3K
271225 SC-J2SBJ4KTEK
271226 SC-J2SBJ4KT7K
271227 SC-J2SBJ4KT15K
271228 SC-J2SBJ4KT22K
271229 SC-J2SBJ4CSET-01
271230 SC-J2SBJ4ACSET-02
295829 SC-J2SBJ4CT1CO3M
2956830 SC-J2SBJ4CT2C0O3M
289341 SC-J2S8J4BS01
289342 SC-J2SJ4BS02
289343 SC-J2SJ4BS03
289344 SC-J2SJ4BS04
289365 SC-J2S8J4BS05
289366 SC-J2SJ4BS06
289367 SC-J2SJ4BS07
289368 SC-J2SJ4BS08
289369 SC-J2SJ4BS09

Dontstm kiti (SC-J2SBJ4CSET* ve SC-J2SJ4BS* dahildir)

MR-J2S-B -MR-J4-B Kablo Déntstm seti 7kW alti (SC-
J2SBJ4CT1C03M, SC-J2SJ4ENCO3M,SC-J2SJ4CTPWCS5M dahildir)

MR-J2S-B -MR-J4-B Kablo Déntstm seti 11kW Ustu
(SC-J2SBJ4CT2T2C03M, SC-J2SJAENCO3M, SC-J2SJ4CTPWCEM)

MR-J2S-B - MR-J4-B Kontrol Sinyal Kablosu 7kW alti

MR-J2S-B - MR-J4-B Kontrol Sinyal Kablosu 11kW Ustu

MR-J2S-B -MR-J4-B Montaj plakasi 200V 700/1kW

MR-J2S-B -MR-J4-B Montaj plakasi 400V 600/1kW

MR-J2S-B -MR-J4-B Montaj plakasi 200V 2/3.5kW 400 2kW

MR-J2S-B -MR-J4-B Montaj plakasi 200V 5kW 400V 3.5kW

MR-J2S-B -MR-J4-B Montaj plakasi 200V/400V 7kW

MR-J2S-B -MR-J4-B Montaj plakasi 200V/400V 11/15kW

MR-J2S-B -MR-J4-B Montaj plakasi 200V/400V 22kW

MR-J2S-B -MR-J4-B Montaj plakasi 400V 30kW

MR-J2S-B -MR-J4-B Montaj plakasi 200V 30/37kW 400V 37/45/55kW
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Servo Siiriicii Genel Opsiyonlar

Frenleme Direnc

200V Opsiyon Frenleme Diren¢ Giiciui (Watt) MR-RB*
Siiriicii Tipi Dahili Frenleme RB032 RFH 75-40 RB30 RB3N RB31 RFH 220-40 RFH 400-13
(Watt) 40 Ohm 40 Ohm 13 Ohm 9 Ohm 6,70hm 40 Ohm 13 Ohm
MR-J4/JE-10* - 30 - - - - - -
MR-JE-20* - 30 100 - - - - -
MR-J4-20* 10 30 100 - - - - -
MR-J4/JE-40* 10 30 100 - - - - -
MR-J4/JE-70* 20 30 100 - - - 400 -
MR-J4/JE-100* 20 30 100 - - - 400 -
MR-J4/JE-200* 100 - - 300 - - - 500
MR-JE-300* 100 - - 300 - - - 500
MR-J4-350* 100 - - - 300 - - 500
MR-J4-500* 130 - - - - 300 - -
MR-J4-700* 170 - - - - 300 - -
MR-J4-11K* - - - - - - - -
MR-J4-15K* - - - - - - - -
MR-J4-22K* - - - - - - - -
MR-J4-DU30* - - - - - - - -
MR-J4-DU37* - - - - - - - -
MR-J4W2-228 20 - - - - - - -
MR-J4W2-44B 20 - - - - - - -
MR-J4W2-77B 100 - - - 300 - - -
MR-J4W2-1010B 100 - - - 300 - - -
MR-J4W3-222B 30 - - - - - - -
MR-J4W3-4448 30 - - - - - - -
400v Opsiyon Frenleme Direng¢ Giicii (Watt) MR-RB*
wicip  Deleme | MU o Rt jmed o ogmmwd wmnoeod e
120 Ohm 26 Ohm
MR-J4-60*4 15 100 300 - - - - -
MR-J4-100*4 15 100 300 - - - - -
MR-J4-200*4 100 - - 300 - - 500 -
MR-J4-350"4 100 - - 300 - - 500 -
MR-J4-500*4 130 - - - 300 - - 500
MR-J4-700*4 170 - - - - 300 - 500
MR-J4-11K*4 - - - - - - - -
MR-J4-15K*4 - - - - - - - -
MR-J4-22K*4 - - - - - - - -
MR-J4-DU30K*4 - - - - - - - -
MR-J4-DU37K*4 - - - - - - - -
MR-J4-DU45K*4 - - - - - - - -
MR-J4-DUS5K*4 - - - - - - - -
Frenleme Direncleri /// 200V
Art. No Kod. No Diren¢ (Ohm) Giic (Watt) Aciklama
62877 MR-RB032 40 30
137279 MR-RFH 75-40 40 150 MR-RB12 ile muadildir
45945 MR-RB30 13 300
269425 MR-PWR-R T 400-9 9 400 MR-RB3N ile muadildir.
137278 MR-RFH 220-40 40 400 MR-RB32 ile muadildir
137277 MR-RFH 400-13 13 600 MR-RB50 ile muadildir
248699 MR-RB5N 9 500
137275 MR-RFH 400-6,7 6.7 600 MR-RB51 ile muadildir
204032 MR-RB14 26 100
213968 MR-RB34 26 300 -

** [saretli Grtinlerin fiyat bilgisi icin bayilerimizle ve satis temsilcileriyle iletisime gegebilirsiniz.
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RB5N RFH 400-6,7 RB5R RBYF RBIT RB139 RB137 RB14 RB34
9 Ohm 6,7 Ohm 3,2 Ohm 3 Ohm 2,5 Ohm 1,3 Ohm 1,3 Ohm 26 Ohm 26 Ohm
500 - - - - - - - -
- 500 - - - - - - -
- 500 - - - - - - -
- - 500 - - - - - -
- - 850 - - - - -
- - - - 850 - - - -
- - - - - 1300 - - -
- - - - - - 3900 - -
- - - - - - - 100 -
- - - - - - - 100 -
- - - - - - - 100 300
- - - - - - - 100 300
RB5U-4 RB5K-4 RB6K-4 RB137-4 RB13V-4
22 Ohm 10 Ohm 10 Ohm 4 Ohm 4 Ohm
ﬁ : : : : %
X
: : g g g 5
- - - - - Z
500 - - - - 3
- 500 - - - 2
- - 850 - -
- - 850 - -
- - - 1300 3900
- - - 1300 3900
- - - 1300 3900
- - - 1300 3900
Frenleme Direncleri /// 400V
Art. No Kod. No Diren¢ (Ohm) Giic (Watt) Aciklama
293205 MR-RB1H-4 82 100
154746 MR-PWR-R T 400-120 120 400 MR-RB3M-4 ile muadildir.
213967 MR-RB3G-4 47 300
213968 MR-RB34-4 26 300
154751 MR-PWR-R T 600-47 47 600 MR-RB5G-4 ile muadildir.
1564752 MR-PWR-R T 600-26 26 600 MR-RB54-4 ile muadildir.
153365 MR-RB6B-4 20 500
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200V Servo Siiriciiler icin

Servo Siiriicii Genel Opsiyonlar

Salt ve Oto Trafo Opsiyon Secim Tablosu

Sirici EMC Filtre Kontaktér Sigorta Oto Trafo
MR-JE-10* FMR-ES-3A-RS1-FP S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 6A
MR-JE-20* FMR-ES-3A-RS1-FP S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 6A
MR-JE-40* FMR-ES-3A-RS1-FP S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 10A
MR-JE-70* FMR-ES-6A-RS1-FP S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 16A
MR-JE-100* MF-2F230-011.230 S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 16A MT-2.5-60
MR-JE-200* MF-2F230-011.230 S-T20 AC200V 1A1B NF32-SV 3P 20A MT-3.5-60
MR-JE-300* - S-T21 AC200V 2A2B NF32-SV 3P 32A MT-5.5-60
MR-J4W2-22B MF-3F480-010.233MF S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 20A MT-1.3-60
MR-J4W2-44B MF-3F480-010.233MF S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 20A MT-2.5-60
MR-J4W2-77B MF-3F480-015.230MF3 S-T21 AC200V 2A2B NF32-SV 3P 32A MT-3.5-60
MR-J4W2-1010B MF-3F480-015.230MF3 S-T21 AC200V 2A2B NF32-SV 3P 32A MT-3.5-60
MR-J4W3-222B MF-3F480-010.233MF S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 20A MT-1.7-60
MR-J4W3-444B MF-3F480-015.230MF3 S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 32A MT-3.5-60
MR-J4-10* MF-2F230-06.230-MFa S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 6A
MR-J4-20* MF-2F230-06.230-MFa S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 6A
MR-J4-40* MF-2F230-06.230-MFa S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 10A
MR-J4-70* MF-2F230-06.230-MFb S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 16A
MR-J4-100* MF-3F480-010.233MF S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 16A MT-2.5-60
MR-J4-200* MF-3F480-015.230MF3 S-T20 AC200V 1A1B NF32-SV 3P 20A MT-3.5-60
MR-J4-350* MF-3F480-025.230MF3 S-T21 AC200V 2A2B NF32-SV 3P 32A MT-5.5-60
MR-J4-500* MF-3F480-050.230MF3 S-T35 AC200V NF63-SV 3P 50A MT-7.5-60
MR-J4-700* MF-3F480-050.230MF3 S-T50 AC200V NF125-SGV 3P 70-100A MT-11-60
MR-J4-11K* Ozel S-T50 AC200V NF125-SGV 3P 70-100A
MR-J4-15K* Ozel S-T65 AC200V NF125-SGV 3P 90-125A
MR-J4-22K* Ozel S-T100 AC200V NF250-SGV 3P 140-200A
MR-J4-DU30K* Ozel S-N150 AC200V NF250-SGV 3P 140-200A
MR-J4-DU37K* Ozel S-N180 AC200V NF250-SGV 3P 175-250A

400V Servo Siiriciiler icin
Siricu EMC Filtre Kontaktér Sigorta Dinamik Fren
MR-J4-60*4 MF-3F480-010.233MF S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 6A
MR-J4-100%4 MF-3F480-010.233MF S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 10A
MR-J4-200*4 MF-3F480-015.230MF3 S-T10 AC200V 1A NF32-SV 3P 16A
MR-J4-350*4 MF-3F480-015.234MF S-T20 AC200V 1A1B NF32-SV 3P 20A
MR-J4-500%4 MF-3F480-025.230MF3 S-T20 AC200V 1A1B NF32-SV 3P 20A
MR-J4-700*4 MF-3F480-025.230MF3 S-T21 AC200V 2A2B NF32-SV 3P 32A
MR-J4-11K*4 MF-3F480-035.230 S-T25 AC200V 2A2B NF63-SV 3P 60A DBU-11K-4
MR-J4-15K*4 MF-3F480-035.230 S-T35 AC200V NF63-SV 3P 63A DBU-22K-4
MR-J4-22K*4 MF-3F480-050.230MF3 S-T65 AC200V NF125-SGV 3P 70-100A DBU-22K-4

MR-J4-DU30K*4

Ozel

S-T100 AC200V

NF125-SGV 3P 70-100A

MR-J4-DU37K*4

Ozel

S-N125 AC200V

NF125-SGV 3P 90-125A

MR-J4-DU45K*4

Ozel

S-N150 AC200V

NF250-SGV 3P 140-200A

MR-J4-DU55K*4

** [saretli Grtinlerin fiyat bilgisi icin bayilerimizle ve satis temsilcileriyle iletisime gegebilirsiniz.

Ozel

S-N180 AC200V

NF250-SGV 3P 140-200A
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EMC Filtre
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Art. No Uriin ismi Kullanilan siiriicii Aciklama
219207 FMR-ES-3A-RS1-FP MR-JE-(10-40)* Tek faz, 3A
219208 FMR-ES-6A-RS1-FP MR-JE-70* Tek faz, 6A
189332 MF-2F230-006.230MFa MR-J4-(10-40)* Tek faz, 6A
189331 MF-2F230-006.230MFb MR-J4-70* Tek faz, 6A
291739 MF-2F230-006.230MFc MR-J4-70TM Tek faz, 6A
258685 MF-2F230-006.232MF MR-J4W-(22/44/222)B Tek faz, 6A
258261 MF-2F230-015.232MF MR-J4W-(77/1010/444)B Tek faz, 15A

400V
208775 MF-3F480-010.233MF MR-J4-(60/100)*4 Ug faz, 10A
200463 MF-3F480-015.230MF3 MR-J4-200*4 Ug faz, 15A
270474 MF-3F480-015.234MF MR-J4-350*4 Ug faz, 15A
203854 MF-3F480-025.230MF3 MR-J4-(500/700)*4 Ug faz, 25A
189329 MF-3F480-035.230 MR-J4-(11K/15K)*4 Ug faz, 35A
203855 MF-3F480-050.230MF3 MR-J4-(22K)*4 Ug faz, 50A

Oto Trafo (400VAC -> 230VAC)

Art. No Kod. No Aciklama

137281 MT-1.3-60 400/230 V; 1,3 kVA, 60 % ED
137302 MT-1.7-60 400/230 V; 1,7 kVA, 60 % ED
137303 MT-2.5-60 400/230 V; 2,5 kVA, 60 % ED
137304 MT-3.5-60 400/230 V; 3,5 kVA, 60 % ED
137305 MT-5.5-60 400/230 V; 5,5 kVA, 60 % ED
137306 MT-7.5-60 400/230 V; 7,5 kVA, 60 % ED
137307 MT-11-60 400/230 V; 11 kVA, 60 % ED

Fren Uniteleri

Art. No Uygun siiriicii modeli Uygun fren direnci
MR-J4-500%4(-RJ)

202428 MR-J4-700*4(-RJ) FR-BR-H30K
MR-J4-11K*4(-RJ)
MR-J4-11K*4(-RJ)

202429 MR-J4-15K*4(-RJ) FR-BR-H55K
MR-J4-22K*4(-RJ)

202430 MR-J4-22K*4(-RJ) MT-BR5-H75K

Uyart: fren Unitesi maksimum 1 adet kullanilabilir
Fren unitesi ile beraber kullanilabilen fren direncleri ’

Art. No Uygun fren lnitesi modeli Aciklama

209580 BU2-H30K 16 ohm 1990W

209583 BU2-H55K 8 ohm 3910W

125699 BU2-H75K 6,5 ohm 7500W
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